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КОМБАЙН ЗЕРНОУБОРОЧНЫЙ РОТОРНЫЙ НА ГУСЕНИЧНОМ ХОДУ 
 
Резюме. В статье рассмотрен вариант запатентованной конструкции комбайна зерноубороч-
ного роторного на гусеничном ходу, содержащий моторную установку, жатку с мотовилом, 
режущим аппаратом и шнеком, роторное молотильно-сепарирующее устройство с тангенци-
альной подачей хлебной массы, с элеватором транспортирования зернового вороха с загрузоч-
ным устройством, измельчителем соломы и соломоотводом, навешенными на переднюю часть 
молотилки с ветрорешетной очисткой, стрясной доской, верхним и нижним решетами, венти-
лятором и скатной доской, элеватором транспортирования недомолоченных колосьев, домо-
лачивающее устройство, бункер для сбора зерна, установленный на раме гусеничной тележки 
под стрясной доской, половонабиватель с лотком и раструбом, на наружной части которого 
закреплен полиэтиленовый мешок для сбора половы и мелких соломистых примесей, установ-
ленный на полистироловой ленте, закрепленной одним концом к задней части рамы гусенич-
ной тележки, свободный конец которой опирается на почву. Роторное молотильно-сепариру-
ющее устройство с тангенциальной подачей хлебной массы установлено и жестко закреплено 
на раме гусеничной тележки спереди параллельно режущему аппарату жатки, а между жаткой 
и роторным молотильно-сепарирующим устройством установлено транспортирующее 
устройство хлебной массы с питающими вальцами, при этом на корпусе транспортирующего 
устройства хлебной массы с питающими вальцами установлен уравновешивающий механизм 
жатки в виде рычагов и блоков пружин. Загрузочное устройство элеватора транспортирования 
зернового вороха выполнено в виде распределительного шнека, установленного внутри моло-
тилки над стрясной доской, при этом распределительный шнек загрузочного устройства имеет 
двухзаходную спиральную ленту. На всю ширину раструба параллельно друг другу установ-
лены два вальца одного диаметра, с возможностью вращения навстречу друг другу с одинако-
вой скоростью. 
 
Ключевые слова: роторный зерноуборочный комбайн, хлебная масса, агротехническая про-
ходимость, зерновой ворох, элеваторы, молотильно-сепарирующее устройство, жатка, танген-
циальная подача, полиэтиленовый мешок. 
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CRAWLER-MOUNTED ROTARY COMBINE HARVESTER 
 
Abstract. The article considers the variant of the patented design of crawler-mounted rotary combine 
harvester that contains motor set, grain header with reel, cutterbar and auger, rotary threshing and 
separating device with tangential feed of grain mass, with conveying elevator for grain heap trans-
portation, with charging device, straw shredder and self-offtaking device all mounted on the front 
part of the threshing machine having fan-grid cleaning device, shuttle board, top and bottom sieves, 
fan and grain board, elevator for transporting tailings, finish threshing device, grain hopper mounted 
on the frame of the crawler truck under shuttle board, chaff packing device with a tray and funnel, on 
the outer part of which there is a plastic bag, fixed to collect chaff and small straw impurities, mounted 
on polystyrene tape fixed at one end to the rear part of the frame of the caterpillar truck, the free end 
of which rests on the ground. Rotary threshing and separating device with tangential feed of grain 
mass is mounted and rigidly fixed to the frame of the caterpillar truck at the front of it and in parallel 
with the header cutterbar, and between the header and the rotary threshing-separating device there is 
grain mass transporter with the feed rollers, besides there is a header-balancing mechanism of levers 
and sets of springs set on the framework of the grain mass transporter. The charging device of the 
conveying elevator used for grain heap transportation is made in the form of a distribution screw 
installed inside the thresher over the shuttle board, while the distribution screw of the charging device 
has a two-way spiral tape. Along the whole width of the funnel in parallel with each other there are 
two rollers of the same diameter, with possibility of rotation towards each other with identical speed. 
 
Key words: rotary combine harvester, grain mass, agrotechnical passability, grain heap, conveying 
elevators, threshing and separating device, grain header, tangential feed, polyethylene bag. 
 

Известен комбайн зерноуборочный са-
моходный КЗС-7 «Полесье» 
(www.selmash.qomel.by), содержащий са-
моходную молотилку и жатку для зерновых 
культур. Выполнен по традиционной схеме 
с применением молотильного аппарата и 
клавишного соломотряса. 

Основными недостатками комбайна 
зерноуборочного самоходного КЗС-7 «По-
лесье» являются следующие: 

1. Имеют место значительные энерго-
затраты при обмолоте хлебной массы, так 
как вся биологическая масса, в том числе и 
солома, транспортируется через весь ком-
байн. 
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2. Затруднена, а порой невозможна ра-
бота комбайна на колесах в условиях пере-
увлажнения почвы, например, в Дальнево-
сточном регионе. 

Известен комплекс зерноуборочный 
роторный КЗР-10 «Полесье-Ротор» 
(www.selmash.qomel.by), содержащий 
жатку, молотильно-сепарирующее устрой-
ство роторного типа с тангенциальной по-
дачей хлебной массы, универсальное энер-
госредство «Полесье-2-250А (280А)», си-
стему транспортировки зернового вороха и 
очиститель-накопитель прицепной. 

Недостатками комплекса зерноубороч-
ного роторного КЗР-10 «Полесье-Ротор» 
являются следующие: 

1. Затруднена, а порой невозможна ра-
бота комплекса с колесным энергосред-
ством в условиях переувлажнения почвы, 
например, в Дальневосточном регионе, а 
прицепной очиститель-накопитель дей-
ствует как «якорь», препятствуя движению. 

2. Неравномерная подача зернового во-
роха распределительным устройством. 

Цель работы: 
1. Обеспечить агротехническую прохо-

димость комбайна за счет перераспределе-
ния массы роторного молотильно-сепари-
рующего устройства (МСУ) с тангенциаль-
ной подачей хлебной массы. 

2. Обеспечить равномерную подачу 
зернового вороха на стрясную доску моло-
тилки. 

3. Уплотнить полову и мелкий соломи-
стый ворох перед загрузкой в полиэтилено-
вый мешок. 

Эта цель достигается тем, что роторное 
молотильно-сепарирующее устройство 
(МСУ) с тангенциальной подачей хлебной 
массы установлено и жестко закреплено на 
раме гусеничной тележки спереди парал-
лельно режущему аппарату жатки, а между 
жаткой и роторным молотильно-сепариру-
ющим устройством (МСУ) установлено 
транспортирующее устройство хлебной 
массы с питающими вальцами, при этом на 
корпусе транспортирующего устройства 
хлебной массы с питающими вальцами 
установлен уравновешивающий механизм 
жатки в виде рычагов и блоков пружин. 

Загрузочное устройство элеватора 
транспортирования зернового вороха вы-
полнено в виде распределительного шнека, 
установленного внутри молотилки над 
стрясной доской, при этом распределитель-
ный шнек загрузочного устройства имеет 
двухзаходную спиральную ленту. 

На всю ширину раструба параллельно 
друг другу установлены два вальца одного 
диаметра, с возможностью вращения 
навстречу друг другу с одинаковой скоро-
стью. 

На рис. 1 изображен комбайн зерноубо-
рочный гусеничный, вид слева; на рис. 2 - 
то же самое, вид сверху; на рис. 3 - меха-
низм уравновешивания, вид слева, на рис. 4 
- сечение А-А рис. 1; на рис. 5 - раструб с 
вальцами, вид слева. 

Комбайн зерноуборочный гусеничный 
(рис. 1) содержит моторную установку 20, 
жатку 2 с мотовилом 1, режущим аппара-
том 29 и шнеком 28, роторное молотильно-
сепарирующее устройство (МСУ) 26 с тан-
генциальной подачей хлебной массы, с эле-
ватором 4 транспортирования зернового 
вороха с загрузочным устройством 5, из-
мельчителем 25 соломы и соломоотводом 
24, навешенными на переднюю часть моло-
тилки 6 с ветрорешетной очисткой 22, 
стрясной доской 9, верхним 11 и нижним 12 
решетами, вентилятором 10 и скатной дос-
кой 13, элеватором 8 транспортирования 
недомолоченных колосьев, домолачиваю-
щее устройство 7, бункер 23 для сбора 
зерна, установленный на раме 19 гусенич-
ной тележки 21 под стрясной доской 9, по-
ловонабиватель 14 с лотком 15 и раструбом 
16, на наружной части которого закреплен 
полиэтиленовый мешок 17 для сбора по-
ловы и мелких соломистых примесей, уста-
новленный на полистироловой ленте 18, за-
крепленной одним концом к задней части 
рамы 19 гусеничной тележки 21, свободный 
конец которой опирается на почву. 

Роторное молотильно-сепарирующее 
устройство (МСУ) 19 с тангенциальной по-
дачей хлебной массы установлено и жестко 
закреплено на раме 6 гусеничной тележки 7 
спереди параллельно режущему аппарату 3 
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жатки 2 (рис. 2), а между жаткой 2 и ротор-
ным молотильно-сепарирующим устрой-
ством (МСУ) 19 установлено транспорти-
рующее устройство 3 хлебной массы с пи-
тающими вальцами 27, при этом на корпусе 
18 транспортирующего устройства 3 хлеб-
ной массы с питающими вальцами 8 (рис. 3) 
установлен уравновешивающий механизм 
2 жатки 1 в виде рычагов 9 и блоков пружин 
(рис. 3). 

Загрузочное устройство 1 элеватора 6 
транспортирования зернового вороха (рис. 
4, рис.5.) выполнено в виде распредели-
тельного шнека 2, установленного внутри 
молотилки 4 над стрясной доской 5, при 
этом распределительный шнек 2 загрузоч-
ного устройства 1 имеет двухзаходную спи-
ральную ленту 3. 

На всю ширину «Н» раструба 13 (рис. 
2) параллельно друг другу установлены два 
вальца 14 одного диаметра «D», с возмож-
ностью вращения навстречу друг другу с 
одинаковой скоростью (рис. 5). 

При движении комбайна по полю с 
хлебным массивом (рис. 1) мотовило 1 
жатки 2 подводит стебли убираемой куль-
туры к режущему аппарату 29 и, после их 
срезания, направляет к шнеку 28. Далее 
скошенная хлебная масса поступает в 
транспортирующее устройство 3 хлебной 
массы с питающими вальцами 27, на кор-
пусе 18 которого (рис. 2) установлен урав-
новешивающий механизм 2 (рис. 3) жатки 2 
в виде рычагов 9 и блоков 7 пружин. 

Питающие вальцы 27 (рис. 1) захваты-
вают хлебную массу и направляют ее в ро-
торное молотильно-сепарирующее устрой-
ство (МСУ) с тангенциальной подачей 
хлебной массы, где она обмолачивается. 

Зерновой ворох, образовавшийся в ре-
зультате обмолота, транспортируется эле-
ватором 6 транспортирования зернового 
вороха в загрузочное устройство 7. (рис. 4), 
выполненное в виде распределительного 
шнека 2 с двухзаходной лентой 3, установ-
ленного внутри молотилки 4 над стрясной 
доской 5. 

Солома поступает в измельчитель 25 и 
по соломоотводу 24 измельченная масса 
разбрасывается по полю. 

Зерновой ворох, попадая на рабочую 
поверхность стрясной доски 9 (рис. 1), под-
вергается воздействию ее колебательных 
движений, благодаря которым зерновой во-
рох передвигается в сторону верхнего 11 
решета ветрорешетной очистки 22. 

При движении зернового вороха по 
стрясной доске 9 происходит его предвари-
тельное разделение на фракции. 

Зерно перемещается вниз, а полова и 
мелкие соломистые примеси - вверх. 

Дойдя до верхнего 9 решета, полова и 
мелкие соломистые примеси выдуваются 
под действием воздушной струи вентиля-
тора 10, а зерно и недомолоченные колосья 
под действием колебательных движений 
стрясной доски 9 проваливаются на нижнее 
12 решето. Чистое зерно проваливается че-
рез нижнее 12 решето и по скатной доске 13 
поступает в бункер 23 для сбора зерна, 
установленный на раме 19 гусеничной те-
лежки 21 под стрясной доской 9. Недомоло-
ченные колосья сходят с нижнего 12 решета 
и поступают в зерновой элеватор 8 транс-
портирования недомолоченных колосьев в 
домолачивающее устройство 7, где колосья 
домолачиваются, а вымолоченное зерно 
вместе с половой и мелкими соломистыми 
примесями попадает на рабочую поверх-
ность стрясной доски 9. 

Полова и мелкие соломистые примеси 
поступают в лоток 8 (рис. 5) и половонаби-
вателем 9 направляются к двум вальцам 14 
одного диаметра «D», с возможностью вра-
щения навстречу друг другу с одинаковой 
скоростью, установленных на всю ширину 
«Н» раструба 13 (рис. 2). 

Проходя между двумя вальцами 14, по-
лова и мелкие соломистые примеси уплот-
няются и проваливаются в полиэтиленовый 
мешок 17 для сбора половы и мелких соло-
мистых примесей (рис. 1), закрепленный на 
наружной части раструба 16, установлен-
ный на полистироловой ленте 18, закреп-
ленной одним концом к задней части рамы 
19 гусеничной тележки 21, свободный ко-
нец которой опирается на почву. 

Привод рабочих органов и гусеничной 
тележки 21 осуществляется от моторной 
установки 20. 
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После наполнения бункера 23 (емко-
стью 10 м3) зерном, а полиэтиленового 
мешка 17 (емкостью 25 м3) - половой и мел-
кими соломистыми примесями, комбайн 
зерноуборочный гусеничный выезжает на 
край поля и выгружает зерно в транспорт-
ное средство. Полиэтиленовый мешок 17 
снимают с раструба 16, упаковывают и 
оставляют на краю поля, а на раструб 16 
устанавливают очередной полиэтиленовый 
мешок 17. 

Благодаря тому, что роторное моло-
тильно-сепарирующее устройство (МСУ) с 
тангенциальной подачей хлебной массы 
установлено и жестко закреплено на раме 
гусеничной тележки спереди параллельно 

режущему аппарату жатки, обеспечивается 
агротехническая проходимость комбайна 
за счет перераспределения массы МСУ. 

Выполнение загрузочного устройства 
элеватора транспортирования зернового 
вороха в виде распределительного шнека с 
двухзаходной спиральной лентой обеспе-
чивает равномерную подачу зернового во-
роха на стрясную доску молотилки. 

Установка на всю ширину раструба 
двух вальцов одного диаметра с возможно-
стью вращения навстречу друг другу с оди-
наковой скоростью позволила уплотнить 
полову и мелкие соломистые примеси пе-
ред загрузкой их в полиэтиленовый мешок. 

 
 

 
 

Рис.1. Комбайн зерноуборочный гусеничный: 
1 – мотовило, 2-жатка, 3-транспортирующее устройство, 4-элеватор, 5-загрузочное устройство, 6-мо-
лотилка, 7-домолачивающее устройство, 8-элеватор недомолоченных колосьев, 9-стрясная доска, 10-
вентилятор, 11-верхнее решето, 12-нижнее решето, 13-скатная доска,14-половонабиватель, 15-лоток, 
16-раструб, 17-полиэтиленовый мешок, 18-полистироловая лента, 19-рама гусеничной тележки, 20-
моторная установка, 21-гусеничная тележка, 22-ветрорешетная очистка, 23-бункер для сбора зерна, 
24-соломоотвод, 25-измельчитель, 26-молотильно-сепарирующее устройство (МСУ), 27- питающие 

вальцы, 28-шнек, 29-режущий аппарат. 
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Рис. 2. Комбайн зерноуборочный гусеничный 

1-жатка, 2-мотовило, 3-режущий аппарат, 4-шнек, 5-уравновешивающий механизм жатки, 6-рама гу-
сеничной тележки, 7-гусеничная тележка, 8-двухзаходная спиральная лента, 9-распределительный 
шнек, 10-молотилка, 11-полиэтиленовый мешок, 12-полистироловая лента, 13-раструб, 14-вальцы, 

15-загрузочное устройство, 16-элеватор, 17-соломоотвод, 18-корпус транспортирующего устройства, 
19-роторное молотильно-сепарирующее устройство. 

 

 
Рис. 3. Комбайн зерноуборочный гусеничный 

1-жатка, 2-уравновешивающий механизм, 3-МСУ,4-элеватор, 5-измельчитель соломы, 
 6-корпус, 7-блок пружины, 8-питающие вальцы,9-рычаги,10-режущий аппарат 
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Рис.4; Рис.5 Комбайн зерноуборочный гусеничный 

1-загрузочное устройство, 2-распределительный шнек, 3-двухзаходная спираль, 4-молотилка, 5-стряс-
ная доска, 6-элеватор, 7-раструб, 8-лоток, 9-половонабиватель. 
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ПОВЫШЕНИЕ ПОПЕРЕЧНОЙ УСТОЙЧИВОСТИ КОЛЁСНОГО МОБИЛЬНОГО 
ЭНЕРГЕТИЧЕСКОГО СРЕДСТВА С НАВЕСНЫМИ СЕЛЬСКОХОЗЯЙСТВЕН-
НЫМИ ОРУДИЯМИ 

 
Резюме. Возможность использования энергетического средства в тяжелых полевых условиях, 
имеющих значительный поперечный уклон, при наличии низкой несущей способности  опор-
ной поверхности,  является приоритетным направлением диверсификации сельскохозяйствен-
ного производства. В связи с этим актуальным является проведение исследований, направлен-
ных на определение новых способов повышения маневренности и проходимости энергетиче-
ских средств в сложных полевых условиях. Для решения поставленной задачи предлагается 
устанавливать стабилизатор поперечной устойчивости колёсного трактора, предназначенного 
для машинно-тракторного агрегата с навесным сельскохозяйственным орудием. Предлагае-
мое устройство, обеспечивая изменение расположения центра масс, уменьшает нагрузку на 
догружающие колеса трактора при движении по склонам и поперечным уклонам полей в срав-
нении с серийным вариантом, повышая устойчивость трактора к переворачиванию и безопас-
ным режимам эксплуатации. Оценка эксплуатационных качеств колёсного трактора с подклю-
ченным стабилизатором поперечной устойчивости проведена на основе сочетания расчетно-
теоретического анализа и соответствующих экспериментальных исследований при движении 
по склонам и поперечным уклонам полей в сравнении с серийным вариантом. Проведённые 


